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Abstract of DE1 0055208 

The sorting of bottles in a reclamation process 

has the bottle (8) supported on a pair of 

conveyor belt (9,10) units set at an angle to 

each other. The belts are moved by a single 

drive (5) that connects via a pair of rollers 

(1.2). 
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Die f olganden Angaban sind dan vom Anmaldar aingareicliten Untarlagan antnomman 

@ Einhettfur Behatter-Rucknahmeautomaten 

@ Die Erfindung betrifft eine Einheit fur Behatter-Ruck- 
nahmeautomaten, mit einer Fordervorrichtung zum 
Transport der Behalter in Richtung ihrer Langsachse, nnit 
zwei lings des Forderweges angeordneten, durch einen 
Drehantneb antreibbaren Walzen, die aus einer neutralen 
Position in eine Identifizierungsposttion uberfulirbarsind, 
in der sie den Behalter au&er Eingriff mit der Fordervor- 
richtung bringen und diesen in Drehung versetzen, und 
mit Sortiermitteln zum selektiven seitlichen Abfuhren des 
Behaltersvon der Fordervorrichtung in Abhangigkeit von 
der Identifizierung. Die Erfindung sieht vor, daS die For- 
dervorrichtung aus zwei endlosen Fdrdsrbandern (6, 7} 
besteht, von denen jedes mit einer der Walzen (1, 2) ein 
gemeinsames Element bilden, daS die Forderfoander (6, 
7} in der neutralen Position der Walzen (1, 2) zugleich ats 
seitliche Fuhrungen fur den auf ihnen transportierten Be- 
halter (8) dienen, und da(^ die aus den Walzen (1, 2) und 
' den Forderbandern (6. 7} bestehenden Elemente in eine 
I Sortierposition uberfuhrbar sind, in der der seitliche Ab- 
stand der Walzen (1, 2) voneinander so groQ ist, da& der 
Behalter <8) zur einen oder anderen Seite herunterfallen 
kann. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung bezieht sicb auf eine Einheit fiir 
Riicknahmeautoniaien von Behalton, z. B. von Dosen und 
Raschen aus Glas, Kunstslofif odea* Metall, wobei die Behal- 5 
ter mit Hiife einer Foidervorrichtung in liegender Position 
zu dner Identifiziemngsstation transportiert werdea, in der 
charakteristische Dalai iiber die Behalter erfaBi werden und 
bestimmt wird, in welcher Weisc die Behalter weiterbehan- 
delt weiden soUen, z. B. ob sie fur die Entfonung von der lo 
Fordervorrichtung aussortieit oder gegebenenfalls zu einer 
weiteren Einheit wdterbefordert werden soUen. 
[0002] Aus WO 98/02853 ist eine Einheit fiir Behalter- 
Rucknahmeautomalen bekannt, bei der die Fordervorrich- 
tung aus einer Gruppe von parallel zwischen zwei RoUen 15 
gespannten Riemen besteht, die im Queiscbnitt eine Dia- 
bolo-Form bilden, so daB auf der Oberseite der Riemen- 
gruppe eine V-fonnige Konfiguralion gebildet wird, in der 
der zu befordemde Behalter seine Aufnahme findeL Langs 
des Forderwegs ist auf beid«i Seiten je eine sich etwa iiber 20 
die Lange des Foiderweges erstreckrade Walze angeoidnet, 
wobei die Walzen jeweils am Ende eines schwoikbaren He- 
bels angeordnet sind. Die Walzen sind mit einem sie in Dre- 
hung versetzenden Antrieb ausgeriistet, und durch 
Schwenkbewegung aufeinand^ zu kommen sie an der Iden- 25 
tifiaerungsstadon mit dem Behalter in Beriihrung und he- 
ben diesen an,, wobei der Behalter gleichzeitig in Drehung 
versetzt wird, so daB seine spezifischoi Daten, die auf seiner 
AuBenseite z. B, in Form eines Bar-Codes angebracht sind, 
abgelesen werden, wobei in Abhangigkeit von dem Ergeb- 30 
nis der Identifizierung entschieden wird, was weiter mit dem 
Behalter geschehen soil, z. B. ob er seitlich von der Forder- 
vorrichtung aussortiert werden soil, oder ob er weiter zur 
nachsten Einheit transportiert werden soil, um dort kompak- 
tiert oder anderwdtig behandelt zu werden. Bei der bekann- 35 
ten Einheit ist fiir die seitliche Aussortierung oberfaalb der 
Fordervorrichtung ein durch einen motorischen Antrieb 
schwenkbarcr Mechanismus voigesehen, der den auf der 
Fordervorrichtung transportierten Bdialler umgreift und 
diesen im Bedarfsfall durch seine Schwenkbewegung zur ei- 40 
nen oder anderen Seite von der Fordervorrichtung herunter- 
stoBt. 

[0003] Die Erfindung geht aus von einer Einhdt fur Be- 
halter-Riicknahmeautomaten, mit einw Fordervorrichtung 
zum Transport der Behalter in Richtung ihrer Langsachse, 45 
mil zwei ISngs des Forderweges angeordneten, durch einen 
Drehantrieb antrcibbaren Walzen, die aus einer neutralen 
Position in eine Identifizierungsposition uberfuhrbar sind, in 
der sie den Behalter auBer Eingriff mit der Fordervorrich- 
tung bringen und ihn in Drehung versetzen, und mit Sortier- 50 
mitteln zum selektiven seitlichen Abfuhren des Behalters 
von der Fordervorrichtung in Abhangigkeit von derldentifi- 
zierung. 

[0004] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine 
gattungsgemaBe Einheit fiir Behalter-Riicknahmeautomalra 55 
au&uzeigeo, die sich durch einen einfachen Aufbau aus- 
zeichnet. 

[0005] Die gestellte Aufgabe wird gemaB der Erfindung 
bei der gattungsgemafieo Einhdt dadurcb geldst, daB die 
Fordervorrichtung aus zwei endlosen Forderbandem be- 60 
steht, von denen jedes mit einer der Walzen ein gemdnsa- 
mes Element bildet, daB die Foid^ander in der neutralen 
Position der Walzen zugldch als sdtliche Fiihrungen ftir den 
auf ihnen transportierten Behalter dienen, und daB die aus 
Walze und Transportband bestehenden Hemente in eine 65 
Sortierposition uberfuhrbar sind, in der der seitliche Ab- 
stand der Walzen voneinander so groB ist, daB d^ Behalter 
zur einen oder anderen Seite herunterfallen kann. 



[0006] Die erfindungsgemSfie Einhdt hat den Varteil, daB 
kdne gesonderte, mit einem Antrieb versehene Sortiervor- 
richtung benotigi wird, wedl die fur die Identifizienmgsfunk- 
tion vorgesehenen Walzen zugleich die Sortierfunktion 
ubemehmen. In vorteilhafter Ausgestaltung der Erfindung 
ist vorgesehen, daB jedes der Forderbander iiber in einem 
Rahmen gelagerte UmlenkroUen veriauft, daB der Rahmen 
auf der Achse dtr zugehorigen Walze drehbar gelagert ist, 
und daB der Drehantrieb fur die Walzen aus einer zwischen 
ihn«a angeordneten angetriebenen WeUe besteht, an der die 
Walzen unter Vbrspannung anliegen. Diese Anordnung hat 
den V^rteil, daB in den Walzen sdbst keine Antriebsmittei 
voigesehen werden miissen. 

[0007] ZweckmaBigerweise verlaufen die Forderbander 
iibo- jeweils vier an den Ecken dnes Rechtecks angeordnete 
UmlenkroUen, dercn Abstande zueinander so bemessen 
sind, daB die zugehorige Walze jeweils in den von dem For- 
derband umschlossenen Raum um ein voigegebenes MaB 
hineinragen kann. In weiterer vorteilhafter Ausgestaltung ist 
vorgesehen, daB die Trager fiir die Transportbander aus der 
neutralen Position, in der die IVansportbander eine V-for- 
mige Rinne zur Aufnahme des BehaUers bilden, um die 
Achsen der Walzen gegensinnig in die Identifizierungsposi- 
tion so wdt drehbar sind, daB der Behalter von den Trans- 
portb^ndem fiieikommt und auf die rotierenden Walzen ge- 
langt, und daB die aus Walze und Forderband bestehenden 
Hemente voneinander fort in die Sortiezposition bewegbar 
sind. 

[0008] Die Erfindung wird nachfolgend anhand eines in 
det Zeichnung dargestellten Ausfuhrungsbeispiels naher er- 
lautert In der Zeichnung stellen dan 
[0009] Fig. 1 schematisch eine Stimansicht der Antriebs- 
mittei der Einheit in der neutrals Position ftir den Transport 
des Behalters; 

[0010] Fig. 2 die Anordnung von F^, 1 in der Identifizie- 
rungsposition; 

[0011] Fig. 3 die Anordnung von Fig. 1 in da* Sortierposi- 
tion zum Abfuhren des Behalters nach links; 
[0012] Fig. 4 die Anordnung von F^. 1 in der Sortierposi- 
tion bei Abfiihrung des Behalters nach rechts; und 
[0013] Fig. 5 eine Seitenansicht der Antriebsvorrichtung 
der Einheit. 

[0014] Fig. 1 zeigt in Stimansicht zwei Walzen 1 und 2 ei- 
ner erfindungsgemaBtti Einheit fur Behalter-Rucknahmeau- 
tomaten, die um Achsen 3 und 4 drehbar sind und durch eine 
angetriebene Welle 5, an der sie mit Vorspannung anliegen, 
nach Art eines Reibradantriebes in Drehung versetzt wer- 
den, Auf den Achsen 3 und 4 ist jeweils drehbar ein Rahmen 
9 bzw, 10 gelagert, der ein System von vier UmlenkroUen 11 
(Fig. 5) tragt, iiber die ein endloses Forderband 6 bzw. 7 
lauft Die Rahmen 9 und 10 bilden mit den Walzen 1 und 2, 
den UmlenkroUen 11 und dea Forderbandem 6 und 7 jeweils 
ein gemdnsames Element h^cht dargestellte Steuermittel 
haltra die Walzen 1 und 2 in der in Fig. 1 dargestellten neu- 
tralen Position, in der die Forderbander 6 und 7 iiber die 
Walzen 1 und 2 vorstehen und eine V-formige Configuration 
bilden, in der ein zu bef&rdemd^ BehSlter 8 von ihnen seit- 
lich gefUhrt wird. Die venikalen Abstande zwischen den 
vid- UmlmkroUen 11 sind so bemessen, daB die zugehorige 
Walze 1 bzw. 2 in den von dem Forderband 6 bzw. 7 um- 
schlossenen Raum um ein voigegebenes MaB hineinragen 
kann. Dieses MaB betragt bd dem dargestellten Ausluh- 
rungsbeispiel etwas mehr als die Halfte der Querscbnittsfla- 
che der Walze 1 bzw. 2. Hierdurch liegt ein Umf angsbereich 
da* Walzen 1 bzw. 2 &ei, der mit der Welle 5 in Eingriff isL 
[0015] Fig. 2 zdgt die Antriebsanordmmg von Fig. 1 in 
der Identifizierungsposition. Hier haben sich die Rahmen 9 
und 10 mit den Forderbandem 6 und 7 so weit gegensinnig 
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um die AcbsCT 3 und 4 gedreht, daB die Fordeibander 6 und 
7 von dem Behalter 8 freigekommen sind und der freilie- 
gende Umfangsbemcb der Walzen 1 und 2 mit dem Behal- 
ter 8 in Wirkverbindung gelangt Hierdurch wird der Behal- 
ter 8 ubear die durch die angetriebene Welle 5 umlaufenden 5 
Walzen 1 und 2 in Drehung versetzt, so daB ein auf dem Be- 
halter angebracbter Identifizienmgs-Code, z. B. ein Bar- 
Code, von einer nicht dargestellten Leseeinrichtung ober- 
halb des Bebahers 8 gelesen und ausgewertet werden kann. 
[0016] Wenn in der Identifizierungsstation festgestellt 10 
wird, daB der Behalter rucknahmefihig ist, nimmt die An- 
ordnung von Fig. 2 wieder die Position von Fig. 1 ein, und 
der Behalter wird zur nachsten Station weitergeleiteL 
[0017] Hal die Identifizierungsstation jedoch festgestellt, 
daB es sich um keine Pfandflasche bandelt, wird die rechte 15 
Oder linke Walze 1 bzw. 2 mit dem Rahmen 9 bzw. 10, den 
Forderbandem 6 bzw. 7 und den UmlenkroUen 11 jeweils 
als Einheit so weit nach auBen bewegt, daB zwischen der 
Walze 1 bzw. 2 und der angetriebenoi Welle 5 ein so groBer 
Abstand gebildet wird, daB der Behalter 8 zur linken oder 20 
rechten Sdte herunterfallen kann und damit von der Forder- 
vorrichtung aussortiert wird. 

Patentanspruche 

25 

1. Einheit fur Behalter-Rucknahmeautomaten, mit ei- 
ner Fordervorrichtung zum Transport der Behalter in 
Richtung ihrer Langsachse, mit zwei langs des Forder- 
weges angeordneten, durch einen Drehantrieb antreib- 
baren Walzen, die aus einer neutralen Position in eine 30 
IdentifizierungsfX)sition iiberfuhrbar sind, in der sie 
den Behalter auBer Eingriflf mit der Fordervorrichtung 
bringen und ihn in Drehung versetzen, und mit SortiCT- 
mitteln zum selektiven seitlichen Abfuhren des Behal- 
lers von der Fordervorrichtung in Abhangigkeit von 35 
der Identifizierung, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Fordervorrichtung aus zwei endlosen Forderbandem 
(6, 7) besteht, von denen jedes mit einer der Walzen (1, 

2) ein gemeinsames Element bildet, daB die Forderban- 
der (6, 7) in der neutralen Position der Walzen (1, 2) zu- 40 
gleich als seitiiche Fuhningen fur den auf ihnen trans- 
portierten Behalter (8) dienen, und daB die aus den 
Walzen (1, 2) und den Forderbandem (6, 7) bestehen- . 
den Elemente in eine Sortierposition uberfuhifoar sind, 
in der der seitiiche Abstand der Walzen (1, 2) vonein- 45 
ander so groB ist, dafi der Behalter (8) zur einen oder 
anderen Seite herunterfallen kann. 

2. Einheit nach Anspruch 1, dadurch gekoinzeicbnet, 
dafi jedes der Forderbander (6, 7) iiber in einem Rah- 
men (9, 10) gelag^ UmlenkroUen (U) verlauft, daB 50 
der Rahmen (9, 10) auf der Achse (3, 4) der zugehdri- 
gen Walze (1, 2) drehbar gelagert ist, und daB der JMbr 
antrieb itir die Walzen (1, 2) aus einer zwischen ihnen 
angeordneten angetriebenen Welle (5) bestdit, an der 
die Walzen (1, 2) unter Vorspannung anliegen. 55 

3. Einheit nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, 
daB die FonieibSnder (6, 7) iiber jeweils vier an den 
Bokcn eines Rechtecks angeordnete UmlenkroUen (11) 
verlaufen, deren AbstSnde zueinander so bemessen 
sind, daB die zugefaorige Walze (1, 2) jewdls in den 60 
von dem Forderfoand (6, 7) umschlossenen Raum um 
ein vorgegebenes MaB hineinragen kann. 

4. Einheit nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Rahmen (9, 10) fur die Forderbander (6, 7) aus 
der neutralai Position, in der die Forderbander (6, 7) 65 
eine V-formige Rinne zur Aufhahme des Behalters (8) 
bilden, um die Achsen (3, 4) der Walzen (1, 2) gegen- 
sinnig in die Identifizierungsposition so weit drehbar 



sind, daB der Behalter (8) von den Fdrderbandem ftei- 
kommt und auf die rotierenden Walzen (1, 2) gelangt, 
und daB die aus Walze (1, 2) und Forderband (3, 4) be> 
stehenden Elemente voneinander fort in die Sonieipo- 
sition bewegbar sind. 



Hieizu 3 Seite(n) Zeichnungen 



ZEICHNUNGEN SEITE 1 



Nummen 
Int a.h 

Off enl egu ngstag : 



DEl00552CmA1 
G07F 7/D8 
8. Mai 2002 




102 190/790 



ZEICHNUNGEN SEHE 2 



Nummen 
Int Cl7: 

Offenlegungstag: 



DE10055208A1 
G 07 F 7yD8 
8. Mai 2002 




10219(^790 



ZEICHNUNGEN SEITE 3 



Nummen DE10055208A1 
Inta.^: G07F7/D6 
Offenlegungstag: 8. Mai 2002 




Fig.5 



10219(V790 



